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SOLLECITAZIONI SEMPLICI

Sforzo Normale: N=c A / A
m I/ S —— > m
\
\ A—>
Flessione pura
Mz—z !y
G, = J Yy, , + Ox !
z-7 / H
MZ—Z MZ—Z " I\ )é? E 1 Ji-__T-XZ
GX max = i Ymax = i N }
’ szz szz - i
'y
Sez. A-A
Calcolo di J,.,
| Y
Sezione quadrata di base B ed altezzaH: J, , = EBH3 i !
|
. . _ M54 T 4. |
Sezione circolare J, , =J, _ZR _aD ; Z i+ h | H
|
Sezione annulare J_, :E(R‘e‘ —Rf) i 5
4 | .
|
JZ_Z:iB 3—i(B—s)h3 VB ‘
Sezione a doppia T: 112 12 .
J,,=—(H-h)B’+—hSs’
V12 ( ) 12
. T}’
Taglio
T, -
TX = —SZ*Z
Y J,.b
2
Per una sezione rettangolare S, = g(HT - yzj H
Centro di taglio per una sezione a C
$ ]
Centro di | ry
taglioo *
Y| L_to’h’
¢ 4],
|
Db
y




Torsione

e Sezione circolare diametro D
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e Trave a parete sottile
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Se lo spessore t ¢ costante tratti (cosi come avviene sulle travi a cassone) si avra:

dove t; € lo spessore del tratto i-esimo di lunghezza L;.
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Nel caso di sezione rettangolare con L>3t:
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CRITERI DI RESISTENZA

1. Criterio della T massima (criterio di Guest)
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Per uno stato piano di tensione:
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2. Criterio della densita di energia di deformazione totale (criterio di Beltrami)
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3. Criterio della densita di energia di deformazione deviatorica (criterio di von Mises)

Per uno stato piano di tensione
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TRAVI CURVE

Raggio neutro: r, = A/ jd—A
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e Sezione rettangolare di base b e altezza h: r, =h/ ln(re /ri)
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e Sezione circolare: r, = (\/E +\/E ) /4
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FATICA

Tratto inclinato della curva di Wohler: (o, )k N =cost
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MEMBRANE
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Equazione caratteristica: —-+—2 = P
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1. Recipiente cilindrico a parete sottile di spessore t, dotato di due fondi di estremita

semisferici di raggio Ro.
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e Fondo semisferico: 6, =0, = p2_to



2. Serbatoio cilindrico di raggio Ry e spessore t,
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contenente un fluido di peso specifico y l 1 B
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Tensione trasversale: o, = YTRO
Tensione meridiana: (@) (b) c

Caso (a): ¢ nulla sulle pareti cilindriche del recipiente;

Caso (b): ¢ nulla nel tratto AB. Nel tratto BC, W =2nc, Rt dove W ¢ il peso del fluido

3. Recipiente con pareti cilindriche di raggio R e spessore t e fondo conico
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MATRICI DI RIGIDEZZA
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e Asta nel proprio sistema di riferimento: [K]= %{ }

. . . — P — A
e Asta nel sistema di riferimento di struttura: [K] :—{}
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