
1 
 

FORMULARIO DI COSTRUZIONE DI MACCHINE E LABORATORIO 
AA. 2014-2015 

 
SOLLECITAZIONI SEMPLICI 
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Torsione  
 

 Sezione circolare diametro D 
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CRITERI DI RESISTENZA 
 
1. Criterio della  massima (criterio di Guest) 
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2. Criterio della densità di energia di deformazione totale (criterio di Beltrami) 
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3. Criterio della densità di energia di deformazione deviatorica (criterio di von Mises) 
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TRAVI CURVE 
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MEMBRANE 
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1. Recipiente cilindrico a parete sottile di spessore t, dotato di due fondi di estremità 

semisferici di raggio R0. 
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2. Serbatoio cilindrico di raggio R0  e spessore t, 

contenente un fluido di peso specifico  

Tensione trasversale: 0t R
t
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Tensione meridiana: 

Caso (a): è nulla sulle pareti cilindriche del recipiente; 

Caso (b): è nulla nel tratto AB. Nel tratto BC, tR2W 0m dove W è il peso del fluido 

 

3. Recipiente con pareti cilindriche di raggio R e spessore t e fondo conico 
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MATRICI DI RIGIDEZZA 
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